/A hextec PD042951

INSTRUKCJA
STEROWNIK SCHODOWY NEXTEC SKY / 32x1A

Wielofunkeyjny sterownik schodowy z podwdjnym czujnikiem PIR i czujnikiem $wiatta dziennego.

32 kanaty wyjsciowe o statym napieciu do niskonapigciowych tasm LED, maks. 1A na kanat.

2 grupy wyjscia SPI (sygnat TTL), obstuguje do 28 typéw cyfrowych tasm RGB LED z uktadami IC.
Mozliwos$é ustawienia typu IC i kolejnosci kanatéw R/G/B.

Kompatybilne uktady IC: TM1804, TM1809, TM1812, UCS1903, UCS1909, UCS1912, UCS2903, UCS2909,
UCS2912, WS2811, WS2812B, WS2812, TM1829, TM1914A, GW6205, GS8206, GS8208, LPD6803, LPD1101,
D705, UCS6909, UCS6912, LPD8803, LPD8806, WS2801, WS2803, P9813, SK9822, SM16703P.

Prosta obstuga za pomoca wyswietlacza OLED i 3 przyciskow.
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Mozliwos$¢ kaskadowania dwoch sterownikéw schodowych. CEEFEEEE ERERERET] FRERERED EREEERE
# nextec sky

STEROWNIK SCHODOWY NEXTEC SKY
PIR Sensor Sai Light Controller PD04Z951
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Wbudowane tryby koloru, regulacja predkosci i jasnosci w 8 stopniach.

Wejscie przycisku moze by¢ uzywane jako sygnat wykrywania ruchu.

Szybkie testowanie, ochrona przed przegrzaniem i zwarciem.

Mozliwo$¢ dezaktywacji uszkodzonych kanatéw LED (z 32).

+ Obstuga dwoch gtowic czujnikéw PIR (ER-C) dla rozpoznania ruchu w gére i w dét. e A e (S e
Parametry techniczne
Wejscie i wyjscie: Dane czujnika: Bezpieczeristwo i EMC:
Napiecie wejsciowe: 5-24V DC Zasieg wykrywania: <3 m Standard EMC: EN IEC 55015/ EN IEC 61547 / ETSI EN 301 489-1/-3/-17
Napiecie wyjsciowe: 32 x (5-24)VDC Kat wykrywania: 30°(210°) Normy bezp.: EN 61347-1/-2, EN 62493
:Irqd wy.j’scllowy: 22 ka(r;a’z,4 1) \,IAV na kanat Opakowanie: Certyfikaty: CE, RoHS
oc wyjsclowa: * o . Srodowisko pracy:
Typ wyjscia: napiecie state + SPI (TTL) ~ Wymiary: 213 x 130 x 45mm pracy
Masa brutto: 0.65 kg Temp. pracy: Ta:-30°C ~ +55°C
Temp. obudowy: Tc: +85°C
Stopien ochrony: 1P20
Budowa mechaniczna i instalacja
Wyjscie LED o statym napieciu, kanaty 01-16 o - p———————186.00mm
Wejscie czujnika ruchu L W}ejs{mzc;umlka
- kierunek w gére 55385335]35335033) 35053553 5T55ITHT $wiatta dziennego

0 2 o 2 S B VT
02 [ 03 04|05 06 07 08 [T09 [0 41 [ 2] [F3[ 14 15[ 16 ]| INPUT

- 01-16 STEP LED OUTPUT Wyswietlacz cyfrowy OLED
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Wyjscia SPI: - o o o
2 grupy wyj$¢ sygnatu SPI — Zasilanie +
(np. do cyfrowych | Zasilanie - U
ta$m RGB LED) Moo< > tan!
O O O

Klawisze ustawien(M, <, >, OK)
17-32 STEP LED OUTPUT
[7Te] 9] 20][21 22 23] 2 |[25] 26] 27] 28] [28 [ 30 [31] 2]

DW PIR,
INPUT

\
e - 25.50 mm
Wejscie/wyjscie kaskadowe Wejscie czujnika ruchu

o N T — kierunek w dot
lub wejécie przycisku Push Wyjscie LED o statym napieciu, kanaty 17-32 186.00 mm

Schemat podiaczenia

Tasmy LED jednokolorowe
- po 16 tasm na strong

Czujnik swiatta

Czujnik ruchu PIR
dziennego

- kierunek w gére

Zasilacz @ -
7 o statonapieciowy @_H— AC100-240V

) 5.24VDC

Czujnik ruchu PIR UWAGI:

- kierunek w d6t 1. Podczas prowadzenia przewodow, oznacz przewody wyjsciowe etykietami
z numerami 1-32, aby unikna¢ pomytek przy podtgczaniu.
2. Tasma LED cyfrowa (SPI) wymaga osobnego zasilacza.
Sygnat SPI .
YOLZ,  Cyfrowa tasma LED RGB 3. Czujnik PIR mozna zastgpi¢ czujnikiem laserowym (gtowica EL-C)

F:%A T 16 = l lub innym czujnikiem z wyjsciem 5V.

Tasmy LED jednokolorowe
- po 16 tasm na strong

www.nextec.pl
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+Dlugie nacisniecie klawisza M (2 sekundy):
Wejscie w tryb ustawieri parametréw systemowych — wybér jednego z czterech trybéw pracy oswietlenia, ustawienie trybu wytaczania
Swiatta, funkcji wejscia z przycisku, typu uktadu scalonego, kolejnosci kanatéw RGB lub progu czujnika swiatta dziennego.

+Krétkie nacisniecie klawisza M: Wejscie w tryb ustawien parametréw aktualnego trybu pracy.

*Podczas ustawiania parametréw: Krétkie nacisniecie klawisza M przetgcza miedzy parametrami; klawisze < lub > stuzg do regulacji wartosci.
+Dtugie nacisniecie klawisza M (lub brak akcji przez 15 s): Wyjscie z trybu ustawien parametrow.

+Dtugie nacisniecie klawiszy M + > (2 sekundy): Wyswietlenie ,Light up test” w 4. wierszu OLED - test wykrywania ruchu w gére.

+Dtugie nacisniecie klawiszy M + < (2 sekundy): Wyswietlenie ,Light down test” w 4. wierszu OLED - test wykrywania ruchu w dét. Interfejs jezykowy

+Dlugie nacisniecie klawiszy < + > (2 sekundy): Przywrdcenie ustawien fabrycznych i automatyczne przejscie do wyboru jezyka.
Przyciskami < lub > wybierz jezyk (chiriski/angielski), M zatwierdza wybér i wychodzi.

+Dtlugie nacisniecie klawiszy <, >, M (razem przez 2 sekundy): Wejscie do ustawien dezaktywacji poszczegdlnych z 32 kanatéw LED.

+Podczas pracy w trybie White Step / Color Flow / Color Step / White Step + Color Flow: Stan wiaczenia/wylaczenia $wiatta na 4 linii
- W 4. wierszu OLED wys$wietlana jest nazwa trybu koloréw.

- Gdy kontroler dziata w trybie wykrywania, najpierw pojawia sie informacja o sygnale indukcyjnym (,Light up start” lub ,Light down start”),
a nastepnie status wigczenia/wytaczenia Swiatta.

- Jesli zmierzona wartos$¢ LUX jest wyzsza niz prég czujnika $wiatta dziennego, w 4. wierszu pojawia sie komunikat ,Light up off”

lub ,Light down off”.

Ustawienia parametréw systemu

. Out: Przetgczanie miedzy czterema trybami pracy oswietlenia:

Wskaznik indukeyjny na 4 linii

White_Step: Tylko tryb pracy ze standardowa tasma LED o statym napieciu.
Color_Flow: Jeden lub dwa proste kanaty cyfrowej tasmy LED RGB z sygnatem SPI.
Color_Step: Tylko cyfrowa tasma LED typu Z-shape z sygnatem SPI.

Step+Flow: Cyfrowa tasma LED o statym napieciu + 1 lub 2 kanaty cyfrowe z sygnatem SPI. Interfejs parametrow systemu

trybu kroku biatego
. Chip: Wybierz typ uktadu z dostepnych 6 typéw RGB (RGB, RBG, GRB, GBR, BRG, BGR).

Ustawienie dotyczy wytacznie trybéw z wyjsciem SPI.
Def RGB: Wartos$¢ RGB koloru uzytkownika (hex). Tylko dla trybéw z wyj$ciem SPI.
LuxSet: Prog dziatania czujnika swiatta dziennego (10, 30, 50, 100, 150, 200 lux, OFF).
- Przy wystarczajgcym os$wietleniu PIR nie dziata.

- Domyslna wartosé to OFF. Metoda wytaczania

i i . - i ustawienie czasu op6znienia
- Warto$¢ cyfrowa = warto$¢ ustawiona — warto$¢ aktualna LUX. P

. OFF: Ustaw 2 tryby wygaszania i opdznienie:
- Delay sync: Wszystkie Swiatta gasna synchronicznie z opéznieniem.

- One by one: Swiatta gasng sekwencyjnie od kofica do poczatku z opéZnieniem.

Delay time (czas opdznienia): 5s, 10s, 15s, 20s, 30s, Tmin, 3min, 5min, 10min, cancel (nie wytgcza $wiatta). Interfejs parametréw systemu
trybu kroku biatego + przeptywu koloru

. Push: Przetgczenie migdzy dwoma trybami wejscia przycisku:
Cascade: Przycisk dziata jako wej$cie kaskadowe lub symulowane wejscie PIR.

All-on: Przycisk wigcza wszystkie $wiatta i wytacza je jednoczesnie po czasie op6znienia.

Lista kompatybilnych uktadéw cyfrowych RGB (SPI):

TypIC Kompatybilne uktady IC Sygnat wyjsciowy

IM1800 | TM1804,TM1812,UCS1903,UCS1909,UCS1912,UCS2903, OATA
UCS2909,UCS2912,WS2811,WS2812, SM16703P

TM1829 DATA
TMI1914A DATA
GW6205 DATA
GS8206 | ©S8208 DATA
[PD6803 | LPD1101,D705,UCS6909,UCS6912 DATA, CLK
LPD8803 | LPD8806 DATA,CLK
WS2801 | ws2803 DATA, CLK

PO8I3 DATA,CLK
SK9822 DATA,CLK

Ustawienie wytaczenia kanatéw wyjsciowych LED

Step LED Output

ch: numer kanatu, ktéry ustawiamy
1: aktywuje kanat (kanat dziata)
0: dezaktywuje kanat (kanat nie dziata)

Przyktad:
Jesli kanat 4 jest uszkodzony, nacisnij i przytrzymaj przycisk M, a nastepnie nacisnij <, >, aby wej$¢ do trybu wytgczania kanatéw.
Zmien warto$¢ odpowiadajgca kanatowi [04] z 1 (wtgczony) na 0 (wytgczony). Dzigki temu uszkodzony kanat zostanie pominiety.

www.nextec.pl
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1. Tryb White Step (standardowa tasma LED o statym napieciu)

Opis parametréw:

Step: Catkowita liczba krokéw, np. 008-032
Mode: Numer trybu, np. 01-04

Bri: Jasno$¢ w zakresie 1-8 (8 = maks.)

Speed: Predkos$¢ w zakresie 1-8 (8 = najszybciej)

White mode list:

Nr

Nazwa

01

Wiaczanie po kolei

02

Wszystkie OFF, pie¢ ON

03

Wszystkie ON, jeden OFF

PD042951

1, 116
15
e 14

04

Wszystkie ON

2. Tryb Color Flow (cyfrowa tasma LED SPI - prosta linia)

Opis parametrow:

Dot: Liczba punktéw LED, np. 032960

Mode: Numer trybu, np. 01-12

Bri: Jasno$¢ w zakresie 1-8 (8 = maks.)

Speed: Predkos$¢ w zakresie 1-8 (8 = najszybciej)

Color mode list:

Nr | Nazwa

O1 | Czerwony

02 | Pomaranczowy

03 | Zé6ty

04 | Zielony

05 | Btekitny

06 | Niebieski

07 | Fioletowy

08 | Biaty

09 | sekwencja koloréw (7 koloréw + biaty)

10 | Poscig koloréw (7 koloréw + biaty)

11 | Zanikanie koloréw (6 koloréw)

12 | Zdefiniowany przez uzytkownika
(Rxxx Gxxx Bxxx)

3. Tryb Color Step (Cyfrowa tasma LED SPI typu Z-shape)

Opis parametréw:

Step: Liczba punktéw LED, np. 032960

Dot: Liczba pikseli LED na kazdy krok, zakres
002-120 (Produkt Step x Dot musi by¢
mniejszy niz 960)

Mode: Numer trybu koloru, 01-12

Speed: Predko$¢ w zakresie 1-8 (8 = najszybciej)

Color mode list:

Nr | Nazwa

Ol | czerwony

02 | Pomarariczowy

03 | Zotty

04 | Zielony

05 | Bekitny

06 | Niebieski

07 | Fioletowy

08 | Biaty

09 | sekwencja kolorow (7 koloréw + biaty)

10 | Poscig koloréw (7 koloréw + biaty)

11 | Zanikanie koloréw (6 koloréw)

12 | Zdefiniowany przez uzytkownika
(RXXX GXxX BXXX)

4. Tryb White Step + Color Flow (standardowa tasma LED + cyfrowa tasma LED SPI w linii prostej)

Opis parametréow:

Step: Liczba krokéw dla tasmy LED o statym
napigciu, 008—-032

Dot: Liczba pikseli LED dla tasmy cyfrowej, 032—-960
(Tryb tylko dla cyfrowej tasmy LED w linii
prostej; standardowa tasma LED zawsze
Swieci sie w petni.)

Mode: Numer trybu koloru, 01-12

Speed: Predkos$¢ w zakresie 1-8 (8 = najszybciej)

Color mode list:

Nr

Nazwa

01

Czerwony

02

Pomaranczowy

03

26ty

04

Zielony

05

Btekitny

06

Niebieski

4

Fioletowy

08

Biaty

09

Sekwencja koloréw (7 koloréw + biaty)

10

Poscig koloréw (7 koloréw + biaty)

11

Zanikanie koloréw (6 koloréw)

12

Zdefiniowany przez uzytkownika
(Rxxx Gxxx Bxxx)

www.nextec.pl
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Potaczenie kaskadowe dwdch sterownikow oswietlenia schodowego

Sterownik dolny (na dole schodéw) taczy sie z czujnikiem ruchu PIR skierowanym

w gore oraz z czujnikiem $wiatta dziennego.

Sterownik gérny (na gérze schodéw) taczy sie z czujnikiem ruchu PIR skierowanym

w dét oraz z czujnikiem $wiatta dziennego.

Oba sterowniki oswietlenia schodowego sg potaczone linig kaskadowa UP/DW.
Po zakonczeniu procesu sterowania o$wietleniem na podstawie sygnatu z czujnikéw,
po uptywie ustalonego czasu op6znienia, Swiatto automatycznie sie wytaczy.

Dwa przyciski jako wejscia sygnatu indukcji w gore/w dét

PD042951

Uwaga: funkcja przycisku musi by¢ ustawiona
jako wejscie kaskadowe (cascade input).

Dolny przycisk (under push switch) podtacz do portu kaskadowego UP w sterowniku

oswietlenia schodowego.

Gérny przycisk (up push switch) podtacz do portu kaskadowego DW w sterowniku.

Dziatanie przycisku zignoruje ustawienia progu czujnika $wiatta dziennego.

- Gdy funkcja przycisku jest ustawiona jako wejscie kaskadowe (cascade input)
nacisniecie przycisku uruchomi proces sterowania oswietleniem z czujnika.

Up push switch

- Gdy funkcja przycisku jest ustawiona jako All-on input (wszystko wiacz),
nacisniecie przycisku wtgczy wszystkie $wiatta, ktére wytgcza sie automatycznie
po zadanym czasie op6znienia.

Instalacja czujnika PIR

Wymiary czujnika:

26.00 mm

+-18.00 mm

- 16.00 mm =«

:

20.00 mm J

©

Uwagi dotyczace instalacji czujnika PIR

S e o

Zalecany montaz na Scianie.
Jesli czujnik jest wystawiony na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych, moga pojawi¢ sie zaktécenia sygnatu.

Under push switch

Zakres detekcji czujnika PIR (+10° btedu):

Wall mounting

3m I
< 30— "
[
Vi
\i/

Diameter:
1.2~1.5m

\
|
|
I
|
/

= \\\\\ —aan
=0-

Ceilling mounting

\\\\\\\ﬁ AN
Height: 3m /30 ?
3m /

Diameter:
1.2~1.5m

+ W przypadku montazu na $cianie i suficie, otwory detekcyjne powinny
by¢ ustawione prostopadle do kierunku ruchu osoby.

Czujnik nalezy montowaé w suchym miejscu, z dala od okien, klimatyzatoréw i wentylatoréw.

W polu detekcji nie powinno znajdowac¢ sie zadne zastoniecie, np. ekran, meble czy duze rosliny.

F:f:’ e b e

Sterownik LED

1 szt

Instrukcja
1 szt

©

I
b,

b

Czujnik $wiatta Czujnik
dziennego (30 cm) PIR (1.2 m)
1 szt 2 szt

Czujnik nie powinien by¢ montowany w poblizu Zzrédet ciepta (np. kuchenek, piekarnikéw, grzejnikéw).
Zalecana wysoko$¢ montazu na $cianie: 1-1,5 m. Maksymalna wysoko$é montazu na suficie: 3 m.

i

Przedtuzacz do Srubokret
czujnika PIR (5 m) ptaski
2 szt 1 szt

POLTRONIC S.A. | ul. gen. W. Sikorskiego 26 | 53-659 Wroctaw | biuro@poltronic.eu

www.nextec.pl
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CONTROLLER FOR STAIRS LIGHT NEXT

o Multifunction dual sensor stair light controller features daylight sensor.
® 32 channels constant voliage oufput drive low voltage LED strip, Max. 1A current per channel.
® 2 groups same SPITTL) signal output, drive 28 kinds IC digital RGB LED strip,

IC type and R/G/B order can be set.

PD042951

EC SKY / 32x1A

Compatible ICs: TM1804, TM1809, TM1812, UCS1903, UCS1909, UCS1912, A BT T e e

UCS2903, UCS2909, UCS2912, WS2811, WS2812, TM1829, TMI19Q14A, WWWW

GW6205, G58206,GS8208,lPD6803, LPD1101, D705, UCS6Q09, UCS6912, = PSSR LOOUNELY

72 nextec sKy
PD8803, LPD8B06, WS2801, WS2803, PO813, SK9822, SM16703P. e s
o Easy operation with OLED display and 3 buttons. f glﬁ.,.g}cigga - ”'\ ”l”l :35
o four work light modes selectable. e A e N =5

® Two sfair light controllers can cascade.

e o o

a8 1 PR S Pororic .l g W. Sk 5, 53650 Wrocte: Poard o
SRS et A AL O

IDW PIR
0 7 o o o e e e e e o L

o Builtin multiple color mode, speed and brighiness 1-8 grade adjustable. e e e e e e
[G!

o Push switch can be used as induction signal input.

o With fast selftesting function / Overheat / Short circuit protection. n mmmm

o Any damaged LED channel in 32 channels can be set disable.
® Use with two PIR sensing heads(ER-C) for up and down human body sensing control.

Technical parameters

Input and Output Sensor data Safety and EMC
Input voliage 5-24VDC Sensitive field <3m EMC standard EN[EC 55015/EN [EC 61547
Output voltage 32 x (5-24)VDC Sensitivity angle 30°(+10°9)
P 9 X524 Safety standard EN61347-1/2
QOutput current 32CH,1A/CH Environment EN 62493
Output power 32 x [5-24)W Operation temperature Ta: -30°C ~ +55°C Certification CE RoHS
Output type Constant voliage + SPI(TTL) Case femperature (Max.) Te: +85°C Package
Warranty IP rating P20 Size 1213 x W130 x H45mm
Warranty 5 years Gross weight 0.65kg
Mechanical structures and installations
186.00 mm

01-16 step constant YoHoge LED output

Up sensor input

[ Daylight sensor input

0 8 (VT
Tl oator] CoaLoa o o] e a T o] P e e o] e |
‘H_H' 01-16 STEP LED OUTPUT OLED Dig"g‘ displo\/
S -
2 groups SPI 58 W Power Input +
. B -
signal oufput RSP Power Input -
9 p M < N g P!
o O O .
Sefting key
17-32 STEP LED OUTPUT
7] s 1o 20 [21 22 23] 2a][25] 26 27 28] [29 ] 30 [ 31]32]
e e O e 3 e 3 0
Cascade input/outpuT nnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnn Down sensor input

. . T
or Push switch input 17-32 step constant voliage LED output

Wiring diagram

86.00 mm—‘

F
B

[5)
[woion|
[Eog
[&5)
68.00 mm—|

I
25.50 mm
L ] &y B R [ ) o e o e o ) R e o G ) E R G S G )

‘7186.00 mm4‘

®H_ AC100-240V

Up direction
PIR sensor
\rM\UZIGMYMHDS\USIW\DBHWMﬂlMMZH ‘3\M|15||5‘
? 01-16 STEP LED OUTPUT
Power Supply @
°
[ ] 524VDC
Moo< > Constant Voltage
o O O 9
e
7

[ |
ks DA
{—’GV.

www.nextec.pl

Down direction Nofe:
16 x Single color LED strip PIR sensor 1. When routing cables, paste 1-32 digital labels on the output lines
in sequence to avoid connection errors.
SPIsignal  RGB LED pixel strip 2. The LED pixel strip also use separate power supply.
T E 7 7 l 3. The PR sensor can replace with laser sensor head (E-C)

or other sensor with 5V level output.
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1. long press M key for 2s, enter system parameters sefting state, to swifch four work light modes, set light off mode,
push switch input function, chip type and RGB order or daylight sensor threshold.
. Short press M key, enter current work light mode parameters sefting stafe.
. When in parameters seffing state, short press M key to switch multiple parameters, press < or > key for parameters’ adjustme
. long press M key or wait 15s to quit parameter setting state.

O N w0 N

. long press M & > key for 2s, display " Light up test"'on the 4 line of OLED screen,
start up direction induction light festing.

6. long press M & < key for 2s, display " Light down test" on the 4 line of OLED screen, language inferface
start down direction induction light testing.

7. long press < & > key for 2s, restore factory default parameters, jump to language interface automatically,
press < or > fo swifch two languages(Chinese and English), press M key to exit language interface.

8. long press <, > &M for 2s, enter 32 channels LED disable seffing interface.

9. When work in White Step/Color Flow,/Color Step,/White Step + Color Flow mode, the 4 line display color mode name.  Light on/off state on the 4 line

When the controller is in induction state, the indication of inductive signal input ("light up start" and "'light down start")
is displayed first, and then the light on/off status is displayed.
If the current detected LUX value is greater than daylight sensor threshold,

display “Light up off" or “Light down off” on the fourth line. Inductive indication on 4 line

System parameters setting

Out:Switch four work light modes.

White_Step: Only multiple constant voltage LED strip light mode.

Color_Flow: Only 1 or 2 straight line digital pixel LED strip light mode.

Color_Step: Only multiple Z-shape digital pixel LED strip light mode.

Step+Flow : Multiple constant voltage LED strip + 1 or 2 straight line digital pixel LED strip light mode.

System parameters inferface
Chip: Select one chip type from fen options [shown in below table) one of these from & RGB orders of White step mode

(RGB,RBG,GRB,GBR,BRG,BGR). The parameters are valid only for the work modes with SPI signal output.
Def RGB: RGB hex value for user-define color. The parameters are valid only for the work modes with SPI signal output.

LuxSet: Daylight sensor threshold {10, 30, 50, 100, 150, 200lux, OFF),

with sufficient ambient light, the PIR sensor does not turn on the light.

Switch-off method and
Daylight sensor default off. The digital value after * is current detected LUX value. delay fime seffing

OFF: Set 2 types of lights off and delay time at the end of sensing.
Delay sync: Lights are synchronized off with a delay time.
One by one: lights turn off sequentially from the end to the head with a delay time.

Delay time: 5s, 10s, 15s, 20s, 30s, 1min, 3min, 5min, 10min, cancel. Set cancel means not fumn off the light. )
System parameters interface of

Push: Switch two kinds of push switch input modes. White step + Color flow mode

Cascade: The push switch input work as cascade input/output or simulated PIR inductive input.
Allon: The push operation will turn on all light and tumn off synchronously after the delay fime.

Digital pixel RGB LED strip compatible IC types list:

IC type Compatible IC type Output signal

TM1800 TM1804,TM1812,UCS1903,UCS1909,UCS1912,UCS2903, DATA
UCS2909,UCS2912 WS2811,WS2812, SM16703P

TM1829 DATA
TMI19T4A DATA
GW6205 DATA
GS8206 | ©58208 DATA
LPD6803 | LPDT101,D705,UCS6909,UCS6912 DATA CIK
LPD8803 | LPD880O6 DATA,CLK
WS2801 | WwWs2803 DATA, CLK

PO813 DATA,CLK
SK@822 DATA,CLK

LED channel output disable setup

ch: the channel which is set
1: enable the channel to work
0: disable the channel

For example: If the fourth channel output is damaged, please long press M ,< & > key to enter LED disable interface,
then change the corresponding channel(O4) from 1{on) to O(off).
namely the domaged channel can be ignored.
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1. White step mode(Constant voltage LED strip light mode)

Step:  Total step number, 008-032
Mode: White mode number, 01-04
Bri:  Brightness grade,

1-8, 8 is the brightest level.
Speed: Speed grade,

1-8, 8 is the fastest speed.

White mode list:

No. Name

01 | ONone by one

02 | All OFFFive ON

03 | AllON,one OFF

PD042951

1, 116
15
e 14

04 | AIION

2. Color flow mode (Straight line digital pixel LED strip light mode)

Dot:  Pixel dot number, 032-960
Mode: Color mode number, 01-12
Bri:  Brightness grade,

1-8, 8 is the brightest level.
Speed: Speed grade,

1-8, 8 is the fostest speed.

Color mode list:

No. Name

Ol | Red

02 | Orange

03 | Yellow

04 | Green

05 | Cyan

06 | Blue

07 | Purple

08 | White

09 | Color queuve (7 color + White)
10 | Color chase( 7 color + White)
11 | Colorfade (6 color flow)

12 | Rxxx Gxxx Bxxx (User define)

3. Color Step Mode(Z-shape digital pixel LED strip light mode)

Step: Tofal stfep number, 008-160
Dot:  Pixel dof number of each step, 002-120
The Step number x Dot number must < 960
Mode: Color mode number, 01-12
Speed: Speed grade,
1-8, 8 is the fastest speed

Color mode list:

No. Name

01 |Red

02 |Orange

03 | Yellow

04 | Green

05 | Cyan

06 |Blue

07 | Purple

08 | White

09 | Color queue ( 7 color + White)

10 | Color chase ( 7 color + White)

11 | Color fade (6 color fade)

12 | Rxxx Gxxx Bxxx (User define)

4. White Step + Color Flow Mode(Constant voltage LED strip + Straight line digital pixel LED strip light mode)

Step: Total step number, 008-032
Dot: Pixel dot number, 032-960
Mode: Color mode number, 01-12
The mode number is for straight line
digital pixel LED strip only.
The mode for constant voltage LED strip
is fixed on one by one.
Speed: Speed grade,
1-8, 8 is the fastest speed.

Color mode list:

No. Name

01 | Red

02 | Orange

03 | Yellow

04 | Green

05 | Cyan

06 | Blue

07 | Purple

08 | White

09 | Color queue [ 7 color + White)
10 | Color chase [ 7 color + White)
11 | Color fade (6 color flow)

12 | Rxxx Gxxx Bxxx (User define)
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r‘-‘o Daylight sensor

Two Stair Light Controller Cascade Connection

The downstair light controller connects Up direction PIR sensor and daylight sensor.
The upstair light controller connects Down direction PIR sensor and daylight sensor.
Two stair light controllers connect cascade UP/DW line.

After the sensing light control process is finished,

wai for the delay time, the light will automatically turn off.

Under stair light controller

Note:the push switch function must be set as cascade input.

Two Push Switch as Up/Down Induction Signal Input Connection Up push switch

The under push swifch connect cascade UP port of the stair light controller.
The ub push swifch connect cascade DW port of the stair liaht controller.

The push switch operation will ignore daylight sensor threshold setting.

When the push switch function be set as cascade input,

the push operation will start induction light control process.

When the push switch function be set as All-on input,

the push operation will turn on all light, and the light will turn off after the delay time automatically.

Under push switch

Installation of PIR Sensor

20.00 mm

Size of detector: PIR sensor defection scope (£ 10° Error):
Wall mounting Ceilling mounting
26.00 mm

v )

€
E £ \\\\\\\ﬁ ANRNRNNN
S S
8 © Diameter:
‘; } 1.2~1.5m Height: 3m /30 ?

3m /

Diameter:
1.2~1.5m

% For wall mounting and ceiling mounting,
note that the sensing holes are perpendicular to the direction of human movement.

Notice for installation of PIR sensor

1. Recommended for wall mounting.

2. If the sensor is exposed fo direct sunlight, inferference signal will be introduced.

3. The sensor should be installed in a dry environment and keep away from windows, air conditioner and fans.

4. Make sure that the sensor stays away from heat source, such as countertops, kitchen appliances which generate hot steam,
walls and windows in direct sunlight, air conditioner, heating, refrigerators, stoves and so on.

5. We recommended the wallF-mounted installation height is1-1.5 meters and the ceilling mounting height is no more than 3 meters.

6. There should not be shelter(screen, furniture, large bonsai) within the range of detection.

Package contents

. b
F []] ‘(Uv
o K.
LED Controller User Manual Daylight sensor PIR sensor PIR sensor Slotted
1 pes 1 pes (30cm) (1.2m) extension line (5m) screwdriver
1 pcs 2 pes 2 pcs 1 pcs
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